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Prepared to answer questions about confidence interval…
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there is a slew to Comm attitude after ODM
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Introduce this section – two dominant error sources – navigation prediction errors 
and maneuver execution errors

This next set of charts summarizes the navigation errors assumed in the simulation, 
result of covariance analysis performed by my colleague Pete Antreasian…

Currently a large uncertainty in Bennu GM…
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shape model 10 m 1 sigma uncertainty at equator, 50 m at pole (per traj stds), 
resolution of 25 meters

Current Simulation: surface variation modeled as a variation on the simulated lidar
ranges – two levels of variation considered.

In Flight: actual surface variations will be captured in 75 cm resolution shape model 
delivered during operations…
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